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® Modell MPE: Profilversion

m Modell MSE: Stabversion

B Messhiibe von 25 bis 7600 mm

m Beriihrungsloses, robustes System
m Auflésung bis 1 ym

B Linearitidt < 0,01 %

m Schutzarten bis IP 68

m Arbeitstemperaturbereich -40°C ... +75°C

m Druckfestigkeit der Stabversion bis 350 bar

Aufbau und Wirkungsweise

Die Wegaufnehmer arbeiten nach dem Prinzip der Lauf-
zeitmessung zwischen zwei Punkten eines magnetostriktiven
Wellenleiters. Ein Punkt wird durch einen beweglichen Po-
sitionsmagnet bestimmt, dessen Entfernung zum Nullpunkt
der zu messenden Strecke entspricht. Die Laufzeit eines
ausgesandten Impulses ist dieser Strecke direkt proportional.
In der nachgeschalteten Elektronik erfolgt die Umsetzung in
ein digitales Mefsignal.

Der Wellenleiter ist in einem druckfesten Edelstahlrohr bzw.
Strangpressprofil untergebracht. Dahinter befindet sich ein
Aluminium DruckguB-Gehause mit der in SMD-Technik auf-
gebauten Elektronik. Zum elektrischen Anschlufl dient ein
Rundstecker.

Der Positionsmagnet befindet sich bei der Stabversionin einem
Ring, der beriihrungslos Uber den Stab gefiihrt wird. Bei der
Profilversion entweder in einem Gleitschlitten, der Uber ein
Kugelgelenk mitdem bewegten Maschinenteil verbunden wird,
oder er fahrt als abhebbarer Positionsmagnet verschleilfrei
Uber das Profil.

Standard-Messhiibe

O bis 1000 mm in 50 mm Schritten
O bis 5000 mm in 250 mm Schritten (Profilversion: MPE)
O bis 7600 mm in 250 mm Schritten (Stabversion: MSE)

Werkseinstellung

Folgende Parameter kdnnen werksseitig nach Kundenwunsch
eingestellt werden.

Datenlange

Datenformat

Aufldsung (siehe Bestellbezeichnung)
Mefrichtung (siehe Bestellbezeichnung)
Positionswert fir Messanfang

Alarmwert fiir Fehlerfall (Magnet abgezogen)

Differenzmessung

O 0O o0ooooo o

Geschwindigkeitswert statt Position
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A Magnetostriktive Wegaufnehmer MPE / MSE

Diagnose m SSl-Ausgang
Die LED's (grun/rot) im Sensorkopf werden zum Einstellen ®m Ausgang:Differentialsignal nach
genutzt und geben zusatzlich Auskunft iber den Sensorstatus. RS422/485
m Datenlange: 25 Bit (andere auf Anfrage)
Grin | Rot Bedeutung m Codierung: Binar (andere auf Anfrage)
An AUS Normalfunktion B Monoflopzeit: max. 16 ps
m B : . 1,0 MB
An An Magnet nicht erkannt audrate max. 1,0 MBaud
An Blinkt | Sensor nicht synchron * Lange <3m <50m <100m |<200m |<400m
: - Baudrate |1,0 MBd | <400 kBd | <300 kBd | <200 kBd | <100 kBd
Blinkt | An Einstellmodus

* nur bei Synchronmesseung
y m Gegenstecker:

® AnschluBart: 7 pol. Stecker M16
m Gehause: Zinkdruckguf3, vernickelt
(gerade oder 90° abgewinkelt)
. m Kontakte: Buchse, Ag
SSI-Profil m Kabelzugentlastung: Pg7
® Impulsdiagramm m Kabeldurchmesser max.: 6 mm
m Schutzart: IP 67

Kabelausgang:
dat:
X X XX X XissH m Kabeltyp: PUR-Kabel 7 x 0,14 mm?

mit Schirm
B Biegeradius: min. 50 mm bei

m Taktsequenz fester Verlegung

clock clock
sequence sequence

TCUUUUUU e UUUUUU
wait period
min. 16 ps

Differenzmessung

Optional kann der Wegaufnehmer MPE / MSE auch den
Differenzwert zweier Positionen ausgeben. Dabei ist zu
beachten, dass der Abstand zwischen den Positionsma-
gneten mindestens 50 mm betragen mufR. Im Bereich
50-75 mm Abstand ist die Linearitat doppelt so grof3.

Technische Daten [ | sersoront

m Betriebsspannungs- 24VDC (+20 / -15%) min.
bereich Ug: Verpolungsschutz

m Betriebsstrom I 100 mA typisch 50 mm

m Auflésung: max. 1 ym

B Linearitat: <+ 0,01 % (minimal + 40 ym)

Durch interne Linearisierung
optional bis + 6 ym

m Wiederholgenauigkeit: <% 0,001 % (min. £ 2,5 ym) Elektrische Anschlisse
m Hysterese: <4 pum
m MelRfrequenz: 500 bis 3700 Hz je
nach MeRlange Lotanschlu3seite Stecker
m Temperaturdrift : <15ppm/ °C
m  Arbeitstemperaturbereich: -40 °C bis + 75 °C
m Taupunkt, Feuchte: 90 % rel. Feuchte, keine
Betauung Pin | Ader Signal
m Schockfestigkeit: 100 g nach IEC Stand 68-2-27
m Vibrationsfestigkeit: 15 g / 10 bis 2000 Hz nach ! grau Daten -
IEC Stand 68-2-6 2 rosa Daten +
m Betriebsdruck fiir Stab: 350 bar (optional 800 bar) 3 gelb Takt +
® Schutzart: 4 griin Takt -
O Profil: IP 65
O Stab: IP 67, IP 68 bei Kabelausgang 5 | braun + UB (+ 24 VDC)
6 weif} - UB (0 VDC)
m EMV-Test: EN 50081-1, EN 50081-2, - -
EN 61000-4-2/3/4/6 7 Nicht anschlieRen
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Bestellbezeichnungen
B Wegaufnehmer

Magnetostriktive Wegaufnehmer MPE /| MSE

MPE 1/1000 S 010 -1 E 01

"L Elektrische und
mechanische Varianten™

Schnittstelle: E = SSI
Anzahl Magnete (SSI: max.1)

Auflésung in pm:
1,2, 5,10, 20, 50 oder 100

Signalverlauf:

S = positiv steigend bei Bewegung
vom Flansch in Richtung Stabende
N = fallend bei Bewegung vom
Flansch in Richtung Stabende

Messhub in mm

Bauform

MSE (Stab):

1 = mit Verschraubung M 18 x 1,5
2 = mit Verschraubung 16 UNF 34"

MPE (Profil):

1 = Positionsschlitten
Kugelgelenk mittig
2 = Positionsschlitten
Kugelgelenk seitlich
3 = abhebbarer Positionsmagnet

Modell:

Kabelausgang auf Anfrage

MPE = Profilversion
MSE = Stabversion

*Die Grundausfihrungen laut Datenblatt tragen die Nummer 01.

Lieferumfang

Stab: Sensor, Mutter (Positionsmagnet separat bestellen)
Profil: Sensor, 1 Positionsmagnet, 2 Halteklammern bis
1250 mm + 1 Klammer flr alle weiteren 500 mm.

Zubehor
m Positionsmagnete fir MSE
PR02 Standard-Positionsring (& 33 mm)
PRO3 Abhebbarer Positionsmagnet
PR04 Positionsring bis 100 °C (& 25,4 mm)
m Positionsmagnete fur MPE
PS01 Positionsschlitten Kugelgelenk mittig
PS02 Positionsschlitten Kugelgelenk seitlich
PRO03 Abhebbarer Positionsmagnet

m Weitere Positionsmagnete siehe Datenblatt 11469

m Gegenstecker (separat bestellen)
STK7GS45 gerade
STK7WS46 90° gewinkelt

m  Montagematerial
MB-MP-01 Montageklammern fur Profilversion
NT-MP-01 M5 Nutenstein fir Profilversion

Abweichungen werden mit einer Varianten-Nummer gekenn-
zeichnet und werksseitig dokumentiert.
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A Magnetostriktive Wegaufnehmer MPE / MSE
i 25 Verschraub
Male in mm Metallstecker SW46 orse rau.ung
__ Eingestellter MeBstab
Modell: MSE (Stabversion) [ Nullpunkt F @10mm
3 sonsoriept ({11 |
L Positionsring
Einbauzone MeBbereich Dé&mpfungszone
— 110~
51 25-7600 | 63.5/66"
Bei MeRhiben ab 1000 mm wird eine * 2 5000 Messl
mechanische Unterstitzung der Stange 18 z mm iesslange
empfohlen.
Die Befestigung des Sensors sollte aus -
nichtmagnetischen Materialien (z.B.: © @ S BT
Messing, Kunststoff) hergestellt sein. Bei 8| (O()O\ 1
Einbau in magnetisierbare Materialien T (@) =118
Einbauanleitung MWA10318 beachten. EMV-Pg 9 5
Option: Kabelausgang
Modell: MPE (Profilversion) - 43 14 - 14
44 Kugelgelenk T Kugelgelenk
mittig LOL M5 vorn 9 /
PS01 N “ M5
© PS01 ” PS02 7
Al
0 Ye]
© Qs Eingestellter Vertikal : 18°
Ul @i~ OIeXC7ain) ca. 58 Nullpunkt 5] Horizontal : 360°
M5 855 NT MeBstab
50 L 0 F
68 och-g % <
5.5mm Sensorkopf ! |
X
Metallstecker — |t :
PS02 Einbau- 14.5
Zone Aktiver MeBbereich Dampfungszone
11 75 28 25-5000 66
MeBlange / BestellgroBe (mm)
Abhebbarer Positionsmagnet PR03 Eingesteliter
Nullpunkt
44 Max. Luftspalt ca. 58 28
3 mm, £1 mm
M4
\ ( — MeBstab
I Il
0 Sensorkopf 1 P |
T/ Y Q
ﬂ'- ] Metallstecker — 1T |
) 25 MontagefuB
Einbau- Aktiver MeBbereich =
" Zone Dampfungszone
75 32 25-5000 66

1
o0 24
o 33

Bei abhebbarem Positionsmagnet Befesti-
gung nach Mdéglichkeit mit unmagnetisierbarem
Material vornehmen. Bei magnetisierbarem
i Material muf3 der Positionsmagnet Uber eine

unmagnetisierbare Distanzscheibe von minde-
stens 5 mm mit unmagnetisierbaren Schrauben
montiert werden.

Nutenstein:

Zapfenmutter in T-Spur

Hinweis : Beim Einbau der MAGNOSENS ist auf sorgfaltige Abschirmung gegenlber magnetischen und elektro-magnetischen
Feldern zu achten. Der Kabelschirm ist am AnschluBstecker aufzulegen und an der Auswerteelektronik auf Erde zu legen.
Alle Datenblatter und Handbicher stehen auch im Internet unter www.twk.de zur Verfligung.
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